呼伦贝尔农垦集团有限公司2023年度国产农机具采购【网上竞价】
技术偏离表

	包号
	名称
	机具型号
	技术参数要求
	技术响应
	偏离情况

	1
	导航系统
	ATU 9006YR06
	转向控制型式电机；处理器型号Embedded Microprocessor 800MHz；内存128 MB RAM；硬盘1 NAND；操作系统及软件版本Win CE ；显示终端尺寸及分辨率10. 4 M /640X480px；接口种类2个CAN接口，2个 RS-232 接口， 2 个 USB2. 0接口，1个以太网；数据输入输出协议USB 2. 0, Ethernet, CAN, RS-232；卫星接收机类型及频点LI: 1575. 42+1.023MHz L2:1227. 6 ±10. 23MHz L5:1176. 45± 12MIIz Bl: 1561. 098 + 2. 046MHz B2:1207.14 +2.046MHz；卫星接收机 主板固件版本3.80G；卫星接收机通道数StarFire™ 3000:66 StarFire™ 6000:255；卫星接收机接口种类CAN 接口/ USB2.0/以太 网接口 ；卫星接收机差分类型WAAS, EGNOS, RTCM, RTK, StarFire；卫星接收机数据更新率1、 5、 10；卫星接收机 接收天线型式内置天线 ；力矩电机型号规格ATU200/ATU300： 288mm X 146mm X 115mm, 12V, 1.5-6Amps；转向控制器 主板固件版本见车载计算机；集成部分组成卫星天线和卫 星接收机集成，控制 器与电动方向盘集成。 
	
	

	
	轮式拖拉机
	6E-1204
	整机型式/轮式；整机机架型式/无架；整机驱动型式/四驱；整机外廓尺寸（长X宽X高及部位）mm4860X (2180-2480) X2800 (驾驶室顶部)；轴距mm2560；常用轮距（前轮/后轮）mm1740/1710；轮距（前轮/后轮）nmi前轮：1740-2036 后轮：1710-2020；最小离地间隙及部位mm420 （摆式牵引杆销底部）；离合器壳体前端面至后驱动轴轴心线的水平距离mm1453；变速箱齿轮副轴孔中心距mm1轴和2轴：130 nun 1轴和3轴：130 urn 2轴和3轴：130 mm；最小使用质量kg4820；标准配重（前/后）kg282/440最小使用比质量kg/kW54.6挡位数（前进/倒退）/12/4；主变速挡位数/3+1；副变速挡位数/4；最高设计理论速度km/h38.7；发动机与主离合器联接方式/直联；发动机结构型式/直列，高压共轨；发动机进气方我/增压中冷发动机气缸数/4；发动机标定功率kW88.2；发动机额定净功率kW93.5发动机标定转速r/min2200；发动机冷却方式/水冷；转向系型式/全液压；转向系转向操纵机构/方向盘；转向系转向机构型式/前轮转向。
	
	

	
	轮式拖拉机
	6E-1004
	型式/轮式；机架型式/无架；驱动型式/四驱；外廓尺寸（长 X宽X高及部 位）mm4860 X (1945— 2445) X2760 (驾 驶室顶部)；轴距mm2430；常用轮距（前 轮/后轮）mm1625/1713；最小离地间隙 及部位mm350 （摆式牵引杆销 底部）；轮距（前轮/后 轮）mm前轮：1625- 2013
心线的水平距离mm1453；变速箱齿轮副轴；孔中心距mm1轴和2轴：130 mm 1轴和3轴：130 mm 2轴和3轴:130 mm；最小使用质量kg4600；标准配重（前/ 后）kg282/110；最小使用比质量kg/kW62.5；挡位数（前进/倒 退）/12/4；主变速挡位数/3+1；副变速挡位数/4发动机与主离合 器联接方式/直联；型号/4045HCP25；结构型式/直列，高压共轨；进气方式/增压中冷；气缸数缸4；标定功率kW73.6；额定净功率kW74.6；标定转速r/min2200；冷却方式/水冷；转向系型式/全液压；转向操纵机构/方向盘；转向机构型式/前轮转向传动系箱体数量/2。
	
	

	
	割台
	S760配套4YGB12-600*500割台带底刀（12-1100-SD）
	型号规格：4YGB12-600*500；2.结构型式：卧式；3.配套收获机型号规格：S660\S760，额定功率kw≥1204外形尺寸（长×宽×高）mm：7020*2940*1300；5.结构质量kg ：4250~4320；6.工作行数：12行；7.行距 ：1100mm8.工作幅宽：6600mm9.作业小时生产率：0.8~1.1hm/h10.拉茎辊型式：五刀复合拉茎，长度450mm11.切割器型式：高转速灭茬刀，带定刀、带快速离合装置12.秸秆处理机构型式：高转速灭茬刀，带定刀、带快速离合装置。
	
	

	2
	轮式拖拉机
	CD2204(G4)
	玉柴，国四，六缸发动机，干式空滤器带预滤器，标定功率220PS/161.8kW，标定转速2300rpm，排量6.871L；博世高压共轨、增压中冷技术；3组液压输出；后提升（强压）；同步器换挡，标准型档位 24F+12R（1.0-39km/h）；电控湿式PTO离合器；电控差速锁；电控四驱；制动时四驱自动结合，前后轮协同制动；加压离合助力系统；双速PTO 540/1000rpm，可拆卸式动力输出轴；卡罗拉重型前桥，最大转向角53度；四柱空调悬浮驾驶室，可开启式全景天窗；配置组合开关手柄；顶棚配4个LED大灯，固定式前风挡；可开启式后窗；格拉默悬浮座椅（PVC坐垫及安全带）；可伸缩式后视镜；12V电源插座；点烟器；旋转报警灯；四向可调转向柱；主油箱270L；副油箱150L；4G智能农机数据监控系统；非自动驾驶系统；油散系统（极寒地区）；前配重16*48kg；后配重2层，共计830kg；子午胎 宽胎 480/70R28-650/65R38。
	
	

	
	轮式拖拉机
	CD604(G4)
	全柴，国四，四缸增压发动机 V30-65C41，排量2.89L，标定转速2300rpm，标定功率60PS/44.1kW；啮合套换挡 12F+12R；10英寸加强离合器；分体式PTO 540/760rpm；带差速锁；四驱前桥，水田前桥 i=12.713；干式空滤带预滤器；油箱90L；强压后提升，后置多路阀，2组液压输出；带智能农机数据监控系统；空调（驾驶室）；双侧上车梯；加强型可活动拖挂；前配重8*18kg=144kg；后配重2层，共计180kg；黑色PVC悬浮座椅（带安全带/扶手）；气刹；斜交胎8.3-20/12.4-28（无极可调后轮距）。
	
	

	
	轮式拖拉机
	CD504(G4)
	全柴，国四，自然吸气四缸发动机 V28-50U41 ，排量2.83L，标定转速2300rpm，标定功率 50PS/36.8kW；啮合套换挡 8F+8R；10英寸粉末冶金离合器；分体式 PTO，8花键；带差速锁；四驱前桥，水田前桥 i=12.713；干式空滤带预滤器；油箱 90L；强压后提升，后置多路阀，2组液压输出；暖风/空调驾驶室（带安全带和扶手）；双侧上车梯；加强型可活动拖挂；前配重8*18kg=144kg；后配重2层，共计180kg；黑色PVC悬浮座椅（带安全带/扶手）；气刹；斜交胎 8.30-20/12.4-28（有级可调）；带智能农机监控系统。
	
	

	
	轮式拖拉机
	304
	4×4四轮驱动外形尺寸（mm）长×宽× 高3240×1480×2300轴距1700 轮距（mm）前轮:1100/1200、后轮:1100/1200/1300/1400、轴距（mm:)17000最小离地间隙（mm）：358、最小使用质量1505kg、最小使用质量比68.1、理论速度 /进档1.40～32.07（km/h） 后退档1.82～9.43柴油机：ZN485T(国四）或SD4AW3D2S噪音声低、动 力强、扭矩储备大；结构形式 ：直列、四冲程、直喷式。采用加强型（4+1）×2变速 箱（8个前进档，2个后退档）变速箱齿轮副轴孔中心距85.5，采用机械平面组成式，主、副变速换挡方式均能机械有级档，操纵轻便，速度范围广，匹配合理，作业效率高；标准动力输出，输出轴花键数目为8键， 转速为730转/分钟，采用双作用离合器、液压转向，气泵；加二维码DF304- 10 安全架，安全带：
	
	

	3
	中耕机
	甜菜中耕施肥机3ZG-3
	外形尺寸mm3600*1500*900；工作行数：6；作业速度：3~7 km/h；挂接方式:三点悬挂式;产品特点：行距可调；培土宽度和深度可调；松土深度可调；松土铲易更换；进口弹齿，铲尖。产品适用于甜菜、马铃薯、芍药等多种作物苗前或苗期的中耕追肥作业。具有破土、除草、筑垄、追肥等作用，同时兼有提高地温保墒作用。
	
	

	4
	深松机起垄施肥
	六垄1.1米起垄施肥一体机
	外形尺寸3160*7550*1270mm；结构质量2420kg；配套动力≧154.4kw；工作幅宽6.6m；作业行数6行；垄距110cm；耕深10-30cm；作业速度6-10km/h；生产率4.5-6.5平方米/小时；钩体数量7个，悬挂形式：液压三点悬挂；带有施肥中耕功能。
	
	

	5
	岸上岸下翻转犁
	岸上翻转五铧犁1LTF-558
	结构型式 / 液压翻转调、工作状态外型尺寸(长X宽X高) mm 5000X2200X1900、与拖拉机联接方式/悬挂式、翻转机构型式/液压翻转油缸、油缸型号/100/45X225、数量 / 1、犁体数量/5X2、类型/栅条式、工作幅宽 mm 580、调幅犁调整幅宽范围 mm 310/360/410/460/510/580、犁深输轮 类型/橡胶轮、数量/1、限深轮调节范围mm150〜350、其它汕缸型号/90/50X300、数量 / 1。
	
	

	6
	岸上岸下翻转犁
	岸上岸下翻转犁5铧（深松、深翻两用犁铧）
	型号：1LYFT-G550型液压翻转犁；结构形式：悬挂式，调幅犁；工作状态*外形尺寸（长*宽*高）：5600*3000*1800mm；翻转机构形式：液压式，全翻转式；犁体类型：基本（通用）型；犁体数量：主：5*2；副：5*2；犁体幅宽：500mm；犁铧类型：通用型（凿型）；可换铧尖型；犁壁类型：栅条式；总工作宽幅：2500mm；犁轮类型：限深，运输一体轮；犁轮数量：1个；限深轮调节范围：150-300mm；油缸型号：翻转：DZ90/45-234、侧拉：DZ100/50-120；油缸数量：2个；
	
	

	
	岸上岸下翻转犁
	岸上岸下深翻两用翻转犁G-1LYFT-550(4+1)带合墒器
	型号：1LYFT-G550型液压翻转犁；结构形式：悬挂式，调幅犁；工作状态*外形尺寸（长*宽*高）：5600*3000*1800mm；翻转机构形式：液压式，全翻转式；犁体类型：基本（通用）型；犁体数量：主：5*2；副：5*2；犁体幅宽：500mm；犁铧类型：通用型（凿型）；可换铧尖型；犁壁类型：栅条式；总工作宽幅：2500mm；犁轮类型：限深，运输一体轮；犁轮数量：1个；限深轮调节范围：150-300mm；油缸型号：翻转：DZ90/45-234、侧拉：DZ100/50-120；油缸数量：2个；
	
	

	
	翻转犁
	翻转犁7铧
	型号：1LYFT-750；结构型式：液压翻转调幅犁；外形尺寸：运输状态（长*宽*高）：9000*1800*3000mm，工作状态（长*宽*高）：9250*3250*1750mm；与拖拉机配套连接方式：半悬挂；翻转机构型式：液压；翻转机构油缸型号：φ110，数量2个；犁体数量：7*2个，类型：栅条，工作宽幅：350、400、450、500，调幅犁调整幅宽范围：2450-3500mm；犁轮（限深轮）类型:橡胶，数量2个，限深轮调节范围：100mm；其他油缸型号：φ80、φ100，数量2个；
	
	

	7
	（玉米）灭茬机
	1JH-440
	结构形式 侧边皮带传动配套动力 136-155kw纯工作小时生产率2.26hm2/h工作状态外形尺寸 1460×4950×1100mm结构质量 1350kg工作幅宽 4.4m**小离地间隙 510mm作业前进速度 3.7km/h切碎轴转速 1850r/min切碎机构**大回转半径 265mm切碎机构总安装刀数 锤爪36把。
	
	

	8
	旋耕机
	旋耕机1GQNG-300
	型号名称：1GQNG-300型高箱旋耕机；结构形式：框架型；整机外形尺寸（长*宽*高）：1240*3300*1240mm；作业速度范围：0.15-0.46m/s；工作宽幅：300cm；耕深：8-18cm；单轴形式：单轴型；刀轴连接形型式：花键式；传动形式：中间传动；运输方式：普通型；刀辊设计转速：265r/min；刀辊最大回转半径：245mm；刀辊总安装刀数：84把；旋耕刀型号：IT245；限深装置型式：限深板；镇压形式：拖行板；配套拖拉机标定功率范围：91.87-106.5kW；配套拖拉机输出转速：720r/min；
	
	

	9
	重耙
	偏置重耙1BZP-3.0
	配套动力（马力）：120-150。
	
	

	
	重耙
	重耙1BZP-4.0
	耙组配置形式：偏置式，整机重量2400公斤，配套动力≥110.2，作业幅宽4米，耙组偏角14～20，耙片36片，直径650mm，间距230mm，外形尺寸运输状态（长× 宽×高）6600×4400×1650mm，工作状态（长× 宽×高）8250×7300×1260mm。
	
	

	
	重耙
	高速耙4.5米
	操作形式/折叠/牵引 作业幅宽（m）/5 耙片直径（mm）/620 耙片数量/32 重量(Kg)/3360 动力要求（千瓦/马力）/160。
	
	

	
	重耙
	折叠偏置重耙1BYQ-4.5
	结构型式  举引式、整机配置形式  折叠式、整机重量 ks 3360、肥片数 片 32、耙片直径  620、肥片间距  260、幅宽  4500、把片常用偏角  17(后)、粑片最大偏角 (°) 22(前)、工作状态外形尺寸  7400x4500X1360、运输状态外形尺寸  5600x2600x3500、轮胎规格  400/60-16.5、轮胎数量 个 2、轮距 m 2150、油缸规格  152/75-1000(前折)80/60-200平衡110/63-6000(折叠)、油缸数量 个 2:2:1。
	
	

	10
	液压折叠重耙
	1BYQ-5.3
	外形尺寸（长×宽×高）7150×5600×1300MM耙片数量48耙片直径650MM 作业幅宽5300MM
	
	

	
	重耙
	波纹重耙1BZB-5.5(42)
	主要技术参数：1产品型号 1BZB-5.5(42)；2产品名称 液压耙3 ；配套动力(kW) ≥132.44；耙片规格（mm）φ6105；耙片数量 426；作业幅宽(m) 5.57；耙深（mm）≥1808；碎土率(%) ≥559；灭茬率(%) ≥8010；作业速度（km/h）8-1211；最小运输间隙(mm)≥26512；生产率（hm2/h）5-8；13外形尺寸（长×宽×高mm）9100×5600×1170；（作业状态）9100×5600×1500；（运输状态）14；结构质量4220。
	
	

	11
	重耙
	重耙1BZP-6.2(A）
	连接型式：牵引式；整机配置型式：偏置式；工作幅宽：6.2m；耙片数量：56片；耙片间距：230mm；配套动力：180-220马力；耙深：20-22cm；整机质量：4200kg；生产率：4.0~6.2hm2/h；耙片直径：65cm；作业速度：8-12km/h；运输间隙：≥300mm；运输轮型号及数量：8.25-16型4个；油缸型号及数量：100*320型1个；80*560型4个（配置缓冲机构）。
	
	

	
	轻耙
	折叠轻耙1BYPQ-7.2
	外形尺寸（长×宽×高）8700×7300×1700MM耙片数量84耙片直径550MM 作业幅宽7200MM
	
	

	12
	镇压器
	折叠镇压器 1YZ-12A
	结构形式：液压折叠；挂接方式：牵引式；运输状态外形尺寸（长×宽×高）mm 6200*2600*1600；结构质量：4250 kg；镇压轮直径：495mm
作业最大搂幅: 12m; 配套动力范围: ≥80kw
	
	

	
	镇压器
	1YZ-13.2C型
	结构形式：牵引式；结构质量：3850kg；配套动力：66.2-88.2kw；长*宽*高：6705*13620*1592mm;镇压器形式：镇压器组数量：13；折叠方式：液压式；液压缸型号：80-45-400/80-40-300；液压缸数量：6/2;工作幅宽13.2mm;
	
	

	
	镇压器
	1ZY-13.3V型折叠镇压器
	结构形式：液压折叠；挂接方式：牵引式；运输状态外形尺寸（长×宽×高）mm 6200*2600*1600；结构质量：4250 kg；镇压轮直径：495mm作业最大搂幅: 12m; 配套动力范围: ≥80kw
	
	

	13
	喷药机
	3WP-1200带700升前置药箱
	名称：喷杆式喷雾机；规格型号：3WP-1200;型式：悬挂式；运输状态外形尺寸（长*宽*高）：2480*1780*2990mm；药箱容量：1200L；喷杆作业（整机作业）常用工作压力：0.2-0.5Mpa；喷杆喷福：21m；配套泵名称：隔膜泵，工作压力2MPa；流量：210l/min，转速540r/min；配套喷头型式：扇形雾喷头，数量：42，雾锥角：110度，喷量（单个）1.7左右l/min，间隔500mm；
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	导航系统
	北斗农机自动驾驶系统QY210PRO  (星基版)
	控制器内置接收机型号GPS:L1C/A、L2C,GLO:L1OF、L2OF, GAL:E1B/C 、 E5B, BDS:B1l 、 B2l, QZSS:L1C/A、L2C，
L-Band多星多频接收机， 支持星基。地基与星基可自由切换。星基收敛时间 2分钟，地基收敛时间    1 分钟。
内置惯性组合导航 DEM_SENSOR_V1_0，组合导航模组，结构外壳说明ModICE® ME，IP67 防护等级，物理接口，工业级接插件，Molex 33472-20xx、，TNC、SMA，交互灯，通信、差分、GNSS 状态，自带交互灯显示工作状态，结构尺寸、重量，150*130*40，300g，供电，12V，9~16V，功耗，不大于 5w，功能，AB 直线；自适应曲线；
系统功能描述：速度范围，0.8~25Km/h，适配车型，轮式拖拉机，前轮转向，集成千寻SDK显示器防护等级，IP65，LCD，屏幕尺寸，10.1"，1280*800 亮 度 750cd/M2，TP，触摸屏，支持 10 点电容式触摸屏 ，G+G，喇叭，内置，内置 4Ω/2W，法拉电容，5.4V/10F，系统硬件配置，CPU，型号，Qualcomm SDM450,Octa-core ARM Cortex-A53 64-bitCPU @ 1.8 GHz，RAM，2GB，ROM，16GB，Sensor，陀螺仪，无线通信，WIFI，WIFI 模块，2.4G+5G WiFi,IEEE802.11 g/b/n /ac，Bluetooth，内置，BT2.1+EDR/3.0/4.1/4.2 BLE，3G/4G，内置，模块型号：SC60CEYB-16GB-UGAD cat6 (LTE 4G CHINA)LTE FDD ：B1/B3/B5/B8LTE TDD：B34/B38/B39/B40/B41 TD-SCDMA：B34/B39WCDMA ：B1/B8 CDMA2000/EVDO：BC0 GSM：900/1800MHz，M1,M2,M3 接口功能扩展，M1 PORT(12pin)，扩展，RS232 UART*2DC11V output 500mA*3 Input IO（9-36V)*1 RS485*1，M2 PORT(10pin)，扩展，CAN *2，1 路输入 IO（2-36V）*1电源输入，B+，B- ，ACC (9-36V 输入)，M3 PORT(8pin)，扩展，USB-HOST*1Camera*2，接口：USB device，USB，Micro-USB X1，USB HOST，USB type-A 接 口 x1，双 SIM Card，3G/4G SIM卡，标准 SIM 卡接口x1+E-SIM 卡，TF Card，扩展外置存储，支持 SDHC*1 max：128GB，GNSS，Fakra，Fakra C 型接口*1，4G，Fakra，Fakra D 型接口*1，M1,M2,M3, 接口，功能扩展，12pin/10pin/8pin，按键，开机键，开机按键 x1，软件配置，操作系统，操作系统版本，Android 9.0，可靠性，工作环境，工作温度，-20℃~+70℃ 湿度:0 ~90 RH，存储温度，-30 °C to 85 °C，震动，ISO16750 / MIL-STD-810G，认证，ROHS 认证，方向盘和电机主要功能：故 障 LED 指 示 ，CAN 总线组网控制，驱动器内部温度监测，过流、过载保护，过压、欠压保护，温度保护，堵转、飞转保护电机短路保护技术参数：额 定 电 压 12V，额定转矩 6 N.m ，额 定 电 流 8.5A，额定功率 50W，额定转速 80r/min ，分辨率 49000，电源电压 9-28 VDC，最大连续电流 6 A，最大峰值电流 12A（1s 过流保护），PWM 开关频率 10 kHz，工作温度：-25 ~ +55℃，储存温度：-35 ~ +65℃，湿度：5 --90 RH 、有凝露（25℃），防护等级：IP65，正向淋雨；
天线
天线结构，四馈点，双层叠加结构，支持卫星信号：GPS：L1/L2/L5; BDS，B1/B2/B3; GLONASS，G1/G2/G3，Galileo：El/E5a/E5b/E6，最大增益 Peak Gain*，≥5.0dBi@Fc，极化方式 Polarization，右旋圆极化（RHCP），天线轴比@天顶，≤1.5dB，Axial Ratio@zenith，水平面覆盖角度，360°，特性阻抗，50 ohm，相位中心误差，≤2.0mm，相位中心重复性，≤1.0mm，低噪声放大器特性 LNA，工作频段，1170MHz~1290MHz，1559MHz~1605MHz，低噪放增益 LNA Gain*，40±2.0dB（Typ. @25°C），群时延差，≤15ns，噪声系数，≤2.0 dB@25°C , Typ.（Pre-filtered），输出驻波比，≤1.8:1 typ. 2.0:1max，工作电压，3.0~16V DC，工作电流，≈45mA，
机械结构与环境特性
天线尺寸，Φ152mm*67.5mm，射频输出接口，TNC ( Female)，天线外壳 ，PC+PBT，产品重量，≈380g，安装方式，5/8-11 和磁铁吸盘，工作温度，－40℃～＋85℃，储存温度，－45℃～＋85℃，湿度，95% No-condensing，防水性能，IP67。
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	导航系统
	HD308BD-2.5GD
	型号名称：HD308BD-2.5GD型北斗导航农机自动驾驶系统；转向控制型式：力矩电机控制；车在计算机处理器型号：ArmCortex-A9；车载计算机内存：2GB；车在计算机硬盘：8GB；车在计算机操作系统及软件版本：Android5.1；车载计算器显示终端尺寸及分辨率：8寸，1280*800；车载计算机接口种类：2CAN接口，2RS232接口，3USB接口，1以太网接口；车在计算机输入输出协议：支持CAN,RS232，USB；卫星接收机类型及频点：BDS B1/B2、GPS/L1/L2、GLONASS L1/L2;卫星接收机主机板固件版本：Ver3.6.6；卫星接收机通道数：三系统六频信号；卫星接收机接口种类：BDS+GPS+GLONASS；卫星接收机差分类型：单站RTK/网络RTK;卫星接收机接收天线类型：单天线；转向控制器主板固件版本：V2.0.8；转动电机型号规格：EM-100；转动传感器型号规格：WAS300；集成部分组成：卫星天线、卫星接收器、控制器集成；
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	监控设备
	免耕监控设备HDGPCS700
	1、智能探测系统组件包括：主机、传感器、摄像头、定位天线、机具识别器等。采用北斗+GPS定位系统对车辆进行精准定位，采用can总线的设计方式预留车辆OBD接口。主机为整个系统的核心部分，承载着车辆定位、运算显示、数据存储、数据上传等功能。2、具有GPS+北斗双模卫星定位功能，定位数据采样间隔≤2秒，水平定位精度≤3米，测速精度≤0.2m/s。需提供CMA+CNAS产品检验报告。3、支持GPRS无线数据传输，支持4G无线网络通信功能，支持连接手机热点进行数据传输、设备调试。需提供支持4G无线网络通信功能CMA+CNAS产品检验报告。4、作业面积计量精度≥97%；作业深度监测误差<3cm。需提供农业农村部农业机械试验鉴定总站出具的检测报告。作业面积计量精度需提供CMA+CNAS产品检验报告。
5、终端设备须配有彩色显示屏，支持作业视频本地实时查看，支持远程图像传输，支持至少两个摄像头的安装，摄像头分辨率高于640*480。需提供摄像头分辨率的CMA+CNAS产品检验报告。6、终端支持连接使用防拆无线机具识别器，一经拆卸立即告警。7、支持设备所有部件故障报警的汉字提示，确保机手第一时间发现处理。8、支持“断点续传、盲区补传”功能，在无GPRS信号时数据本地自动保存，在GPRS信号正常时保存数据自动上传；设备至少应带有8G及以上的存储空间，防止数据丢失。需提供支持“断点续传、盲区补传”功能CMA+CNAS产品检验报告。9、因作业环境恶劣，主机及外设部件均应采用防尘防水部件，防护等级应达到IP67，并且连接线材均应采用防水接头；设备需经过振动、冲击试验；支持-25℃—70℃的工作环境，支持-40℃—80℃的放置环境。需提供防护等级、振动、冲击、高低温环境CMA+CNAS检验报告。10、机手与设备可实现人机互动，机手可在设备上实时查询设备状态、作业影像、作业面积。11、设备应支持手动电源开启或关闭，设备应支持9-36V的宽电压输入。需提供电源电压适应性、电源极性反接CMA+CNAS检验报告。12、应支持远程软件升级，并进行升级测试。
配备主机显示器*1；摄像头*1；前置高清摄像头*1；定位天线*1；机具识别传感器*1。
	
	

	
	导航系统
	EAS100自动驾驶系统
	自动驾驶控制器MC3-D技术参数1、 GNSS技术参数：1.接收类型：多星多频支持L-Band高精度定位测向接收机，全面支持北斗三号卫星信号的接收.2.接收卫星信号：GPS: L1C/A，L1C，L1P，L2C，L2P，L5；BDS: B1I，B2I，B3I，B1C，B2a，B2b，ACEBOC；GLONASS: G1，G2，G3，Galileo: E1，E5a，E5b，ALTBOC，E6 ；QZSS: L1C/A，L1C，L2C，L5，LEX ；SBAS, L-Band；3.更新率：5Hz,10Hz和20Hz（可选）；4.水平定位精度: 单机：<1.2米（RMS） DGPS：<0.25米（RMS） RTK：10mm+1ppm；5.测向精度: <0.08°rms@1.0 m 天线距；6.卫星重捕获时间: <1s；二、 通讯接口：1.串口：2×RS232；2.CAN: 2×CAN2.0；3.网络接口: 1×网络接口；4.数据I/O协议: NMEA 0183、NMEA 2000、SAE J1939/ISO11783三、 电台指标：1.频率范围：410～470Mhz 数传电台， 220～230Mhz（可选）；2.调制方式：GMSK调制；3.工作方式: 半双工；四、 环境指标：1.工作温度：-40°C ～ +70°C；2.存储温度：-40°C ～ +85°C；3.湿度：95%无冷凝；4.冲击和振动：机械冲击：EP455Section 5.14.1  振动：EP 455 section5.15.1随机。5.防护等级：IP66；五、 电源指标：1.输入电压：9～36VDC；2.功耗：静态功耗：<7W@12VDC动态功耗：<65W@12VDC；六、 机械特性：1.尺寸：200mm × 172mm × 57mm2.材质：铝合金；3.重量：1.1kg±20g；电动方向盘EW-1技术参数六、 电机：1.工作电压 9-16V DC；2.额定电压 12VDC；3.输出扭矩DC9V/6.5N.m；DC12V/8.5N.m；3.最大输出扭矩 13N.m；4.最大旋转速度100RPM；5.带负载转向误差 <±5°；6.频率响应全范围10Hz；直线行走20Hz；二、 工作环境 1.工作温度-20℃～+70℃（-68°F～158°F）；2.储存温度 -40℃～+85℃（-104°F～185°F）；3.机械冲击 EP455 5.14.1；4.振动特性 EP455 5.15.1和5.15.2三、 通讯 1.接口ALTW/1DC-06PMMS-LC7001；2.通讯协议SAE J1939/ISO11783 CAN BUS四、 电磁兼容性/安全性/环保 1.辐射干扰IAW ISO14982-2009/6.4(宽频)/6.5(窄频)；2.辐射抗扰IAW ISO14982-2009/6.6；3.静电放电(ESD)IAW ISO14982-2009/6.7；4.产品符合 2011/65/EU RoHS 2.0环保要求；五、 机械特性 1.尺寸 Φ180×80mm（不含方向盘把手）；2.重量 4.6kg.ST10智能显示终端技术参数一、 基本参数：1.处理器(CPU)：高通SDM45 0；2.操作系统：Android 9.0；3.RAM：2GB；4.ROM：16GB (最大512GB）二、 电源规格1.输入电压：7 ~ 36V；2.耐电源极性反接：有；3.耐电源过电压性：有；4.欠压保护：有三、 显示屏1.显示尺寸：10.1寸；2.分辨率：1280 x 600；3.亮度：750 CD/M2；4.触摸方式：电容式触摸屏、多点防眩光；三、 通讯接口1.CAN：2xCAN，支持J1939，ISO15765协议；2.USB：USB3.0x1，Micro USBx1；2.视频接口：2x模拟高清视频输入；3.串口：2xRS232；4.WiFi：2.4GHz/5GHz,802.11 a/b/g/n/ac；5.Bluetooth：BT2.1+EDR/3.0/4.1/4.2BLE4G；6.移动网络：全网通，支持双SIM卡四、 机械特性1.外壳材质：PC+ABS；2.外形尺寸：270x190x40 mm；3.重量：1300 g；4.安装：标准RAM支架安装五、 其他接口1.TF卡：Micro SD卡；2.4G天线接口：1xSMA；3.GNSS天线接口：1xSMA七、 环境特性1.工作温湿度：-20℃ ~ +70℃;0% ~ 90%RH；2.存储温湿度：-30℃ ~ +80℃;30% ~ 95%RH；3.防护等级：IP66；4.振动：EP455 5.15便携式基站BP30技术参数一、 GNSS性能规格1.板卡：Phantom P40 ；2.卫星信号：GPS:L1C/A,L1E.L2C.L5 BDS:B1.B2.B3 GLONASS:L1CA.L2CA.L3CA Galileo:E1,E5A.E5B.E5ALTBOC.E6 IRNSS: L5 QZSS:L1C/A.L1SAIF.L1C.L2C.L5.LEX SBAS: L1CA.L5；3.通道数：700；4.数据更新摩：50Hz ；5.静态精度：平面士(2.5mm+0.5ppm)RMS 高程士(5mm+0.5ppm)RMS；6.RTK精度：平面(8mm+1pom)RMS 高程士(15mm+1ppm]RMS 二、 系统配置1.预作系统： Linux ；2.内置存储：板卡32G，可扩展最大500G；3.蓝牙： V4.1；4.WiFi ：802.11a/b/g/n/ac ；5.网络通讯：全网通4G； 三、 电气性能1.电池：内置电池7.2V 13600mAh；2.输入电压：9-28VDC；3.续航时间：12h 四、 物理指标1.尺寸：151mmx151mmx92mm ；2.重量：1500g五、 数据接口  1.5芯接口 ：连接外置电源及外挂电台；2.Type-c ：充电和數据传输；3.SIM卡槽 ：NANO SIM卡 ；4.1PPS： 脉冲曾号输出 ；5.GNSS ：用于外置GNSS天线接入 六、 电台 1.内置电台： 第二代全球通,收发一体 ；2.功 率： 6W(均值),7W(峰值)；3.频段： 410-470MHz ；4.通 道 ：100 个预设通道。2400个可自定义通道 七、 人机交互  1.按 键 ：单按键,用于启动关闭设备；2.显示屏 ：1.46寸影色电容OLED触控,；3.分辨率 ： 320*240 ；4.语 音 ：TTS语音播报 八、 环境参数  1.工作温度： -30'C一+70'C ；2.储存温度： -40'c-+B0'0；3.防水防尘： IP67；4.湿 度： 100%冷凝 ；5.抗跌落 ：常温抗2米随杆跌落(硬木地面),1.2米自由跌落。
	
	

	
	导航系统
	EAS100自动驾驶系统（不带基站）
	自动驾驶控制器MC3-D技术参数1、 GNSS技术参数：1.接收类型：多星多频支持L-Band高精度定位测向接收机，全面支持北斗三号卫星信号的接收.2.接收卫星信号：GPS: L1C/A，L1C，L1P，L2C，L2P，L5；BDS: B1I，B2I，B3I，B1C，B2a，B2b，ACEBOC；GLONASS: G1，G2，G3，Galileo: E1，E5a，E5b，ALTBOC，E6 ；QZSS: L1C/A，L1C，L2C，L5，LEX ；SBAS, L-Band；3.更新率：5Hz,10Hz和20Hz（可选）；4.水平定位精度: 单机：<1.2米（RMS） DGPS：<0.25米（RMS） RTK：10mm+1ppm；5.测向精度: <0.08°rms@1.0 m 天线距；6.卫星重捕获时间: <1s；二、 通讯接口：1.串口：2×RS232；2.CAN: 2×CAN2.0；3.网络接口: 1×网络接口；4.数据I/O协议: NMEA 0183、NMEA 2000、SAE J1939/ISO11783三、 电台指标：1.频率范围：410～470Mhz 数传电台， 220～230Mhz（可选）；2.调制方式：GMSK调制；3.工作方式: 半双工；四、 环境指标：1.工作温度：-40°C ～ +70°C；2.存储温度：-40°C ～ +85°C；3.湿度：95%无冷凝；4.冲击和振动：机械冲击：EP455Section 5.14.1  振动：EP 455 section5.15.1随机。5.防护等级：IP66；五、 电源指标：1.输入电压：9～36VDC；2.功耗：静态功耗：<7W@12VDC动态功耗：<65W@12VDC；六、 机械特性：1.尺寸：200mm × 172mm × 57mm2.材质：铝合金；3.重量：1.1kg±20g；电动方向盘EW-1技术参数六、 电机：1.工作电压 9-16V DC；2.额定电压 12VDC；3.输出扭矩DC9V/6.5N.m；DC12V/8.5N.m；3.最大输出扭矩 13N.m；4.最大旋转速度100RPM；5.带负载转向误差 <±5°；6.频率响应全范围10Hz；直线行走20Hz；二、 工作环境 1.工作温度-20℃～+70℃（-68°F～158°F）；2.储存温度 -40℃～+85℃（-104°F～185°F）；3.机械冲击 EP455 5.14.1；4.振动特性 EP455 5.15.1和5.15.2三、 通讯 1.接口ALTW/1DC-06PMMS-LC7001；2.通讯协议SAE J1939/ISO11783 CAN BUS四、 电磁兼容性/安全性/环保 1.辐射干扰IAW ISO14982-2009/6.4(宽频)/6.5(窄频)；2.辐射抗扰IAW ISO14982-2009/6.6；3.静电放电(ESD)IAW ISO14982-2009/6.7；4.产品符合 2011/65/EU RoHS 2.0环保要求；五、 机械特性 1.尺寸 Φ180×80mm（不含方向盘把手）；2.重量 4.6kg.ST10智能显示终端技术参数一、 基本参数：1.处理器(CPU)：高通SDM45 0；2.操作系统：Android 9.0；3.RAM：2GB；4.ROM：16GB (最大512GB）二、 电源规格1.输入电压：7 ~ 36V；2.耐电源极性反接：有；3.耐电源过电压性：有；4.欠压保护：有三、 显示屏1.显示尺寸：10.1寸；2.分辨率：1280 x 600；3.亮度：750 CD/M2；4.触摸方式：电容式触摸屏、多点防眩光；三、 通讯接口1.CAN：2xCAN，支持J1939，ISO15765协议；2.USB：USB3.0x1，Micro USBx1；2.视频接口：2x模拟高清视频输入；3.串口：2xRS232；4.WiFi：2.4GHz/5GHz,802.11 a/b/g/n/ac；5.Bluetooth：BT2.1+EDR/3.0/4.1/4.2BLE4G；6.移动网络：全网通，支持双SIM卡四、 机械特性1.外壳材质：PC+ABS；2.外形尺寸：270x190x40 mm；3.重量：1300 g；4.安装：标准RAM支架安装五、 其他接口1.TF卡：Micro SD卡；2.4G天线接口：1xSMA；3.GNSS天线接口：1xSMA七、 环境特性1.工作温湿度：-20℃ ~ +70℃;0% ~ 90%RH；2.存储温湿度：-30℃ ~ +80℃;30% ~ 95%RH；3.防护等级：IP66；4.振动：EP455 5.15.
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	输送机
	螺旋输送机LS250-8.0
	功率4.0千瓦，筒直径250mm.输送长度8m.
搅盘升降。
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	输送机
	平板输送带7m
	平板输送机，7M，运输速度1.6m/s。配套功率4.0kw，600mm人字纹防冻橡胶输送带，带双侧负重调节板
	
	

	
	输送机
	平板输送带8M
	输送长度8米，运输速度1.6m/s。配套功率4.0kw，600mm人字纹防冻橡胶输送带。
	
	

	
	输送机
	输送机散粮10M
	输送长度10米，运输速度1.6m/s。配套功率7.0kw，700mm人字纹防冻橡胶输送带。升降高度2米至4米，带双侧负重调节板。
	
	

	
	输送机
	输送机12米
	带宽：600mm;输送量200t/h；带速1.5m/s;输送长度12m；电机功率5.5kw；电压380w;人字防冻皮带。带双侧负重调节板、升降高度2米至5米
	
	

	
	输送机
	输送机13M
	输送长度13米，运输速度1.6m/s。配套功率7.0kw，700mm人字纹防冻橡胶输送带。升降高度2米至5米，带双侧负重调节板。
	
	

	
	输送机
	输送机17M
	输送长度17米，运输速度1.6m/s。配套功率10.5kw，650mm人字纹防冻橡胶输送带。升降高度3米至5米，带双侧负重调节板。
	
	

	
	输送机
	输送机 15M（袋粮）DS1-60-2*55
	带宽：600mm;输送量200t/h；带速1.5m/s;输送长度15m；电机功率5.5kw；电压380w;人字防冻皮带。带双侧负重调节板，升降高度2米至5米。
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	粮食升运器
	LS-250-8
	功率4.0千瓦，筒直径250mm.输送长度8m.搅盘升降。
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	搅龙
	搅龙 5.5米×Φ0.23
	尺寸5米；电机转速1500r/min搅龙转速 515 r/min螺旋叶片直径180mm；配套4.0电机。
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	搅龙
	搅龙 4.5M
	功率3.0千瓦，筒直径220mm。筒厚：3.5mm、芯轴：50mm无缝管、叶片厚度：4.0mm、升降高度：1.2-3m。
	
	

	
	搅龙
	搅龙 6M
	尺寸5.5米；配套电机；配套动力2.2千瓦30T/h。筒直径：220mm、芯轴：60mm无缝管、叶片厚度：4.0mm、升降高度：1.2-5.5m、搅盘升降。
	
	

	
	搅龙
	钻心绞龙5米
	尺寸m:5、配套电机kw:4.0。筒直径;220mm、筒厚：3.5mm、芯轴：60mm无缝管、叶片厚：4.0mm、搅盘升降。
	
	

	
	搅龙
	搅龙 8M
	尺寸8米；配套4.0电机；配套动力2.2千瓦60T/h。筒直径;220mm、筒厚：3.5mm、芯轴：60mm无缝管、叶片厚：4.0mm、搅盘升降。
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	清粮机械
	种子精选机5XFZ-210
	外形尺寸（长*宽*高mm）：6000*4250*3600；初清筛：0.55*2=1.1kw；比重机：2.2kw；提升机：1.5kw；螺旋散料器：2.2kw；比重风机：11kw；除尘风机：11kw；关风器：1.5kw；分级机：0.75*2=1.5kw；净度：≥99.8%；除杂率：≥99%。产品特性：1.提升、筛选、风选（两次风选）、除尘、比重、分级、筛选，一次提升，最大限度降低了种子破碎率，减少种子浪费。2.种子精选效果好，分选率高，能一次去除秕粒、半粒、霉变粒、虫口粒等，杂质中几乎没有好粒，大大减少种子浪费。3.换品种时清理机器简单，只需空转几分钟即可。4.配有轮子和万向轮，移动方便，操作简单。避免移动种子耗费大量时间、人力、物力。5.前后风选设计，工作环境良好，最大限度的将物料里的杂质及灰尘去除，并通过沙克龙除尘器收集，集中排除并可直接装袋。6.分级部分筛面的有效尺寸为：1.75*2.4米，对物料分级和去除小粒种子效果更好。7.比重台风机采用箱式风机，加大了比重台的总风量，风力更均匀，适用于各种种子精选。8.本机采用封闭除尘装置，并采用多次吸尘，大大降低了工作环境中的粉尘，绿色环保。9.组合式设计，减少人工，节省电力，移动方便。10.工作稳定，操作简单，节省空间，容易维护，故障率低，使用寿命长。
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	清粮机械
	清粮机 5XF-80
	1，生产率：80t/h。 2，功率：22千瓦 , 3，外形尺寸：5500x3050x1940mm 4，风机轴装有中间联轴器及固定轴承座。5，筛框固定压紧为快速凸轮压紧装置。6，筛箱为双组合结构。7，整机配有一套油菜筛框总成。
	
	

	
	清粮机械
	双比重式清粮机 5XFZ-80
	1，生产率：50t/h.。2, 功率：22千瓦。3。喂入高度：2700mm,  4，外型尺寸：7560x2500x2350mm。5，前后节均为杂余搅龙除杂。6，行走为冲气轮胎，双轮转向。7，筛框固定压紧为快速凸轮压紧装置。8，整机配有一套油菜筛框总成。
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	清粮机械
	四合一种子清选机 5XJZ-3.0A
	整机生产率（小麦）t/h3；整机功率kw12.15；外形尺寸长×宽×高mm5670×2327×3550；整机重量t3.4；机架台面高度 mm800；轮距mm3300；喂入口高度 mm870；提升机生产率（小麦） t/h4.5；配套电机电机型号 kw90S-1.1；电机转速r/min1450；三角胶带型号A型L=1956L=17532数量2条；振动筛振动筛筛面上层500×1260；比重台面积下层 00×1150；比重台台面形状梯形；筛理面积m22.6；台面倾角纵向0°～10°；横向0°～1.5°；振幅0.5～5；振动频率 次/min930；振动方向角30°～50°；振动电机型号JXZ-0.55-6；功率kw0.55；转速 r/min930；窝眼滚筒筛滚筒转数r/min43；滚筒筛直径大窝筒 mmφ490～φ528；小窝筒mmφ470～φ530；窝眼滚筒工作长度  mm2470；减速电机型号XWY4-35-3.0；转速  r/min43；吸风机型号4-72№4.4A（B×18）；转数  r/min2900；全压kg/m2210～258；流量m3/h12000～7950；配套电机型号132S；功率kw7.5；转速r/min2900。
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	扒谷机
	电动遥控扒谷机
80吨 YL650
	技术规格和参数
1、输送带： 带宽 650mm，EP200绿色环保聚脂人字纹输送胶带，织物层4层。
覆胶层厚度：上3mm  下1.5mm。
2、带伸缩输送，头部旋转360°，输送部分有自动液压升降和输送伸缩功能。
3、输送带速度：≤2.5m/s
4、扒谷能力： 80t/h ；扒谷方式：链板式扒粮  
5、电动功率：输送5.5KW 、扒谷5.5KW、液压：4kw、转向：2.2KW、伸缩：1.5KW
6、输送方式：带12（8+4）米移动式伸缩段输送。
7、粮食破碎率：＜0.2%
8、行走方式：电动行走，带方向盘。
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	吸粮机
	50吨
	最大输送量t/h：40-50、风机功率kw:55、关风机功率kw:3.5、风机转速r/min:4100、吸料管直径mm:Φ160、水平最大输距m:100、最大扬程m:23、外形尺寸mm:3000*2000*3000
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	色选机
	色选机（带螺杆空压机）
	通道数：640 ，处理量：7—20T/H ，色选精度：99.9% ， 带出比：优于 15:1 ，整机功率：5KW ，电源电压：220V/50HZ ，外观尺寸：长宽高（mm）分别为，4092*1644*2163 ，气源压力：0.6-0.8Mpa ，机器重量：1950KG
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	种子包衣机
	5BY-5B
	生产率：5000kg/h;破损率：W0.2%,包衣合格率： N98%,整机功率：2.3KW,药种配比调节范围：1： 25-1： 200,供药桶容量：55L,外型尺寸: 2600*850*2300mm
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	螺杆压缩机
	LGCY32/10
	机型 LGCY-32/10 ；整机公称容积流量m3/min（CFM） 32 ；额定排气压力Mpa（bar） 1.0 ；机组重量kg 4850； 长×宽×高mm 4450×1950×2900 ；轮胎规格×数量 7.50-16×4 ；柴油机制造商 玉柴机器； 型号 YC6M395L-K20； 缸径×行程×缸数 120×145×6 ；排量L 9.839 ；额定转速r/min 1800 ；卸载转速r/min 1400 ；额定功率kW（HP） 288（390） ；柴油机油最小容量L 28 ；燃油箱容量L 530； 电气系统工作电压v 24 ；压缩机机头型号 SKY220LM ；压缩级数 2 ；压缩机油容量 L 65 ；供气阀规格×数量 G2×1，G3/4×1。
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	加油车
	GL5120GJY6
	额定载质量6600kg，整备质量5155kg，总质量11950kg，外廓尺寸长6950mm*宽2200mm*高2800mm，前轮距1755mm，后轮距1650mm，轴距3800mm，罐体外形尺寸4700mm*1750*1250mm，罐体容积8.3立方米。
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	地衡
	地衡150吨
	模块化钢结构秤台 3 m×18 m 4 节、数字称重传感器 QSD-40T 10 只、数字称重控制仪表 XK3190-DS10P 1 只、数字防浪涌接线盒 JXH-10 1 只、大屏幕显示器 DPM-6 英寸 1 台、汽车衡运输 SCS-150T、汽车衡安装费SCS-150T、四节 U 型钢结构秤台，材质 Q235B，盖面钢板厚度 10 毫米，端板厚度 14 毫米，承重板厚度 30 毫米，U 型主梁高度 350 毫米
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	拖车
	拖车7CC-10
	配套动力：≦60KW整备质量，≦4.6t轮式拖拉机，外形尺寸（mm)：6490*2300*2770(长*宽*高），轮距（mm)：1840，容积（m³）：11.73，整备质量（Kg)：3700,总质量（Kg)：13700，自卸方向形式：左右侧卸双油缸、升举，侧翻角度：45°（-1°）。
	
	

	
	拖车
	拖车7CC-20
	外形尺寸长：8600mm；外形尺寸宽：2500mm；外形尺寸高：3300mm；车厢长：7000mm；车厢宽2500mm；车厢高：1300mm；弹簧片数：-/8/8；轴数：2；轮胎数：8；轮距：1840mm；轮胎规格：10.00-20；制动形式：断气刹车；总质量：2600kg；整备质量：6000kg；额定质量：20000kg ；自卸形式：液压两侧倾翻；配套动力：150马力。
	
	

	
	拖车
	拖车7CC-30
	牵引式，承载量30吨，带汽刹机构。
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	后翻挂车
	浮动双桥后翻挂车
	挂接方式：牵引式、外形尺寸：7600*2580*2650mm、货物体积：18m³、载重：15000kg、平台高度：1350mm、制动系统：空气-单制动室（16吨规格）、轮距：2000mm、轮胎型号：385/65R22.5（浮动16T双桥4条轮胎）最大速度：35km
	
	

	
	割台运输车
	割台运输车7.7米
	外形尺寸：长*宽*高11300*2400*1500mm;质量：950kg;连接形式：牵引式；运输轮型号：650-16X6支；配套动力：≥504拖拉机。
	
	

	
	加油车
	加油车7CJ-3
	挂接方式：牵引式；外形尺寸（长*宽*高）mm5100*1850*2060；罐体：304不锈钢板；容积（L）：3800；加油系统：YL10Z11；轮胎规格：400/60-15.5；总质量（kg）：1180。
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	挖掘机
	DX220LC-9
	额定功率（kW）115/1900；发动机厂家：斗山；发动机型号：DL06；发动机缸数：6；缸径100MM主泵形式：液控式；主泵流量：2*212L/min底盘类型：履带式；驱动形：全液压驱动。燃油箱：400Q.液压油箱FULL:195Q整机长度（mm）9506±10；整机宽度（mm）2990±10；整机高度（mm）2985±5；最大整机高度（mm）3065；工作重量（kg）22020±10；最高行驶速度（km/h）5.7±0.1；最高回转速度：10.5rpm；最大爬坡度（°）70；最小回转半径（mm）≤2794；轴距（mm）3650；最大牵引力（kN）≥150；装载装置铲斗斗容（m³）1.2+0.1；额定载荷（kg）22000；最大掘起力（kN）149；最大卸载高度（mm）9616±50；最大卸载距离（mm）9873±50；挖掘装置挖斗斗容（m³）1.2±0.05；最大挖掘半径（mm）9699；最大挖掘深度（mm）6592；最大挖掘力铲斗tou（kN）15.2[149]；斗杆tou（kN）10.8[105]履带板MM:600大臂长度MM5700系统压力（Mpa）34.3±0.1；
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	挖掘机
	轮式装载挖掘机WZ30-25
	发动机：功率81KW，玉柴型号YCF36110-T480外形尺寸（mm)：8000*3450*2310 长*高*宽，整机质量（㎏）：9800最高行驶速度km/h：30，装载装置--铲斗斗容（m³）：1.0，额定载荷（㎏）：2500，最大掘起力（kn):80,最大卸载高度（mm）：2650，最大卸载距离（mm)：930，系统压力（mpa)：18，驱动形式：四驱，底盘类型：铰接式，挖掘装置--挖斗斗容（m³）：0.3，最大挖掘半径（㎜）5471，最大挖掘深度（毫米）：4400，最大挖掘力（kn)；40，系统压力（mpa):20，挖掘工作装置：中置式，最小转弯半径（㎜）：5300，轴距（毫米）：2600。
	
	

	
	挖掘机
	SY155W-10
	发动机为五十铃4HK1X，4；冲程水冷,控高压共轨喷射系统.额定转速rmin:2000额定功率KW120总重量13500kg，斗容 0.58m3，整机长度（mm）7958 ，最大宽度（mm）2505，最大高度（mm） 3201， 轮胎轴距（mm）2800，转台宽度MM2490轮距MM1944轮宽MM278，配重离地间隙（mm）1230 ，回转半径MM2420, 挖斗最大挖掘力（kN）105kN，斗杆最大挖掘机力(kN) 75.2KN；液压油箱 280L；最大挖掘高度（mm）8587；最大卸载高度（mm）6169；最大挖掘深度（mm）4779 ；最大挖掘半径（mm）7989；行驶速度高速km h:36.1低速km h:10.2
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	装载机
	940
	发动机70千瓦;额定载质量1800kg卸载高度3.8米;铲斗宽度2米;16-70-20轮胎;无级变速轮边桥;额定转速2000r/min;全长6200mm;全宽2000mm;全高2780mm;;操作质量4500Kg前进四挡、后退四挡.斗容M30.9立方。
	
	

	
	装载机
	装载机30型
	发动机型号YCA0540－T401;额定功率103Kw;额定转速2300r/min额定载荷3000kg;整机操作质量10350kg;铲斗容量3.0㎡;最大崛起力100KN;最大牵引力98KN;转向角度±35;转弯半径（车轮外侧）6080mm;转弯半径（铲斗外侧）6080mm;提升时间5.4s;三项和9.9s;;;最高车速。{前进1档7/9km/h，前进、后退2档13/30km/h，前进、后退3档25km/h}，前进、后退4档41km/h，}运输全长6890mm;运输全宽2400mm;运输全高3330mm;轴距2750mm;轮距1900mm;最小离地间隙358mm;最大卸载高度3060mm;相应最大卸载距离1020mm;变速箱形式定轴式动力换挡，档位树：前四后二。轮胎规格：17.5-25液压油箱容积160L。
	
	

	
	装载机
	装载机50型（加长臂）
	发动机型号SC9DF220.1G4，额定功率162KW;变速箱形式：行星式动力换挡。档位数：前二后一，驱动桥形式：干式桥，轮胎规格：23.5-25额定转速2000r/min;运输全长7740mm;运输全宽3000mm;运输全高3500mm;额定载荷5000kg最大掘起力180KN;卸载高度3220Mm;操作质量17200Kg最大转向角35度;转弯半径（轮胎中心）5730mm;转弯半径（运输位置铲斗外侧）6650mm;提升时间5.8s;三项和11s;前进、后退1档11.5、16km/h，;前进、后退 2档38km/h，;燃油箱容积320L;液压油箱容积295L;最小离地间隙500mm;最大卸载高度3220mm;相应最大卸载距离1185mm;燃油箱容积320L液压油箱容积295L。
	
	

	37
	发动机总成
	麦克唐M100发动机总成QSB3.3
	麦克唐M100割晒机专用，型号:QSB3.3,厂家:康明斯，功率:74kw,转速:2600/min，进气形式:涡轮增压中冷，电器系统12v。
	
	

	
	发动机总成
	迪尔1404发动机总成
	约翰迪尔1404配套，东方红发动机；柴油机；135马力。
	
	

	38
	打草机
	圆盘式旋刀打草机6盘
	型号名称：9G-2.4旋转割草机；挂接方式：悬挂式；割幅：2.4m；切割器结构型式：旋转式；刀盘数量：6个；刀盘转速：2970r/min；配套动力范围：36.8-58.8kW；作业速度范围：2-6km/h。
	
	

	39
	拾禾器
	拾禾器W420
	尺寸(长*宽*高）≥4800mm*2850mm*1250mm；重量：≥1500kg、驱动马达数量：≥2个；弹尺数量：≥410个；捡拾带驱动辊转数：150-600转；螺旋推进器宽度：≥4200mm；驱动辊直径：≥108mm；行走轮数量：≥2个。
	
	

	
	散铺器
	散铺器
	散铺器：工作宽度1.8m；外形尺寸（长×宽×高）mm：2000*1200*300。
	
	

	注：1、供应商根据所投标段填写技术偏离表。

2、供应商须严格按照技术参数提供产品，采购农机具技术参数不允许偏离，参数将作为内蒙古产权交易中心有限责任公司最终审核和采购人到货验收的重要依据，如有造假采购人有权委托内蒙古产权交易中心有限责任公司取消其成交资格。

	
	
	
	供应商名称： （盖章）
	
	

	
	
	
	日  期：
	
	




